Elektronikus motorinditok és hajtasok

Altalanos tudnivalok

Indulasi és lizemi viselkedés
A haromfazisu aszinkron motorok legfon-
tosabb indulasi és Uzemi viselkedései:

Kozvetlen inditas
(elektromechanikus)

Csillag-delta kapcsolas
(elektromechanikus)
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Elektronikus motorinditok és hajtasok
Altalanos tudnivalok

Lagyindito és félvezetds kontaktor Frekvenciavalté
(elektronikus) (elektronikus)
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Elektronikus motorinditok és hajtasok

Hajtastechnikai alapelvek

A teljesitmény-elektronika késziilékei

A teljesitmény-elektronika készulékei a fizi-
kai mennyiségeknek (fordulatszam vagy
nyomaték) a gyartasi folyamathoz valé fo-
kozatmentes illesztésére szolgélnak. Ehhez
energiat vesznek fel az elektromos tapha-
|6zatbol, majd a teljesitmény-elektronikai
eszkozokben el6készitik és a fogyasztohoz
(motor) vezetik azt.

Félvezet6s kontaktorok

A félvezets kontaktorok haromféazisi mo-
torok és ohmos terhelések gyors és hangta-
lan kapcsoldsat teszik lehetévé. A bekap-
csolas az optimdlis idépontban automatiku-
san torténik, elnyomva a nemkivanatos
aram- és fesziltségestcsokat.
Lagyinditok

A haldzati feszUltséget el6re beallithatd id6
alatt, vezérelten 100%-ra novelik. A motor
gyakorlatilag nyomatékrantas nélkal indul.
Afesziltség csokkentése a motor nyomaté-
kanak négyzetes csokkenését eredményezi
a motor normal inditasi nyomatékahoz ké-
pest. A lagyinditok ezért kulondsen alkal-
masak négyzetes nyomaték/fordulatszam-
jelleggorbéjli motorterhelések inditésara
(példaul szivattyuk vagy ventilatorok).

Frekvenciavaltok

Afrekvenciavaltok az allando feszUltségUi és
frekvencidju egyféazis vagy haromfazisu
haldézatot Uj, valtoztathatd fesziltségi és
frekvencidju haromfazisu héalozatta alakit-
jak at. Ezzel a feszlltség-/frekvenciavezér-
léssel haromfazisi motorok fokozatmentes
fordulatszdm-szabélyozasa valik lehetévé.
A hajtas alacsony fordulatszamokon is név-
leges nyomatékkal Uizemeltethetd.

Vektor-frekvenciavaltok

Amig a frekvenciavéltonél a haromfazisu
motort jelleggdrbe-szabalyozasu U/f-vi-
szony (feszlltség/frekvencia) segitségével
vezérlik, addig a vektor-frekvenciavaltonal
ez a motorban 1évé magneses mezének
érzékeld nélkuli, fluxusorientalt szabalyo-
zasdval torténik. A szabalyozott mennyiség
ilyenkor a motoraram. Ezaltal igényes alkal-
mazasoknal (keverém(ivek, extruderek,
tovabbitd- és szallité-berendezések) opti-
malisan szabalyozhat6 a nyomaték.



Elektronikus motorinditok és hajtasok

Hajtastechnikai alapelvek

“Kézvetlen inditas

A legegyszer(ibb esetben és féleg kis telje-
sitményeknél (kb. 2,2 kW-ig) a haromfazisu
motor kdzvetlenil rdkapcsolhatd a halozati
fesziltségre. Ez a legtobb alkalmazasnal
egy elektromechanikus kontaktorral torté-
nik.

Ebben az izemmaodban - fix fesziiltségl és
frekvenciaju héalézaton — az aszinkron
motor fordulatszama csak alig kevesebb a

szinkron fordulatszamnal [ng ~ f].

Az Gizemi fordulatszam [n] eltér ettdl, mert
a forgorész elmarad a forgé magneses me-
26h0z képest: [n = ns X (1 -5)], a szlippel
[s = (ng — n)/ng].

Indulaskor (s = 1) ilyenkor nagy inditasi
aram lép fel — akér az I, névleges aram
tizszerese is el6fordulhat.

I7

e

I
6
H,

1 M\

3 \ /
2 \ i
1 —| | o

0.25 0.5 0.75 1

0.25 0.5 0.75 1 n/nN
— niny
MIMy: 0.25...2.5
II,:6..10

A kozvetlen inditas jellemz6i

o kis és kozepes teljesitmény( haromfazisd
motorok szédmara

hérom csatlakozoévezeték (kapcsoldsi
mad: csillag vagy haromszog)

nagy inditonyomaték

nagyon nagy mechanikai igénybevétel
nagy dramcstcsok

feszlltségbetorések

egyszer(i kapcsoldkészilékek

Ha a vevé gyakori és/vagy hangtalan kap-
csolastigényel, vagy ha agressziv kornyezeti
feltételek az elektromechanikus kapcsolo-

elemek korlatozott hasznélatdhoz vezet-
nek, akkor ehhez elektronikus félvezetds
kontaktorok sziikségesek. A félvezetSs
kontaktorndl a zarlat- és a tulterhelés-véde-
lem mellett szupergyors biztosité segitségé-
vel a félvezetds kontaktor védelmérdl is
gondoskodni kell. Az [EC/EN60947947 sze-
rint 2-es zarlati koordinaciénal szupergyors
félvezetévéda biztositora van szlkség. 1-es
zarlati koordinacio esetén —a legtébb alkal-
mazasndl — el lehet tekinteni a szupergyors
félvezetd-biztositotdl. Néhany példa:
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Hajtastechnikai alapelvek

o Eplilet-feligyelet:
— irdnyvaltd hajtas felvonoajtoknal
- h(itéaggregatok inditésa
— szallitészalagok inditésa
o Kritikus atmoszféraju tertletek:
— Uzemanyagtolt6-allomasok
toltéoszlopaiban lévé szivattyiumotorok
vezérlése

— szivattyuk vezérlése a lakk- és
festékfeldolgozas tertletén
¢ Tovabbi alkalmazasok: nem motoros
terhelések, példaul:
— extruderek flitéelemei
- sttékemencék flitéelemei
— vilagitoeszkdzok vezérlése

Csillag-delta motorinditas

Haromfazisi motorok csillag-delta kapcso-
ldsban térténd inditasa taldn a legismertebb
és széles korben elterjedt valtozat.

A gyarilag kompletten huzalozott SDAINL
csillag-delta motorindité-kombinaciéval

kényelmes motorvezérld késziléket kindl
ehhez a Moeller cég. A vevd dréga huzalo-
z3si és szerelési id6t takarit meg és a lehet-
séges hibaforrasokat is kikliszoboli vele.
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A csillag-delta motorindité jellemz6i

* néhany kW-tol egészen nagy teljesitmé-
ny( haromfazisu motorokhoz

® csokkentett inditasi aram

 hat csatlakozdvezeték

e csokkentett inditonyomaték

e dramcsucsok csillagrél deltara vald atkap-
csolasnal

¢ mechanikai igénybevétel csillagrol deltara
valé atkapcsolasnal
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i Lagyinditok (elektronikus motorinditas)

Amint az a kdzvetlen és a csillag-delta indi-  Lokésmentes nyomatékndvekedés és az
tas jelleggorbéinél lathato, dram-, illetve inditasi fazisban az dram célirdnyos csok-
nyomatékugrasok Iépnek fel, melyeknek kentése kivanatos. Ez az elektronikus 1agy-
kllondsen kozepes és nagy motorteljesit- inditéval érhet6 el. Az inditési fazisban
ményeknél negativ hatésai vannak: fokozatmentesen vezérli a haromfazisu
« a gép erés mechanikai igénybevétele motor tapfesziltségét. Ezaltal a munkagép
e gyorsabb kopas terhelési viselkedéséhez illeszthetd és
* magasabb szervizkdltség kiméletesen gyorsithaté a haromfazisu
* magas készenléti koltségek az motor. A mechanikus Utések elkertlheték
aramszolgaltato részérdl és az aramcsucsok elnyomhatdk. A lagyin-
(csticsaram-elszamolas) ditok a klasszikus csillag-delta indit6 elekt-
® a halozat, illetve a generator ronikus alternativéja.
nagymérték( terhelése
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A lagyinditok jellemz6i

* néhany kW-tol egészen nagy teljesitmé-
ny( haromfazisu motorokhoz
nincsenek dramcsucsok

nem igényelnek karbantartast
csOkkentett, bedllithaté inditonyomaték
feszlltségbetorések, amelyek negativ
hatassal vannak a tobbi fogyasztora
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